INTEK

UMHCTPYKUUA BbICTPOIO NMNYCKA
npeobpa3oBaTenen 4Yactotbl cepun MDA

[laHHast MHCTpyKUMS SBMSIETCA BCMOMOraTteslbHOM TexHUYeckon pokymeHTauuen. OCHOBHOW [OOKYMeHTauuen
aBnsaeTca: PykoBoacTeo nonb3oBatens. [MpeobpasoBatens 4actoTel cepum MDA.

YcTaHoBKa, TecTunpoBaHne u BBOA4 B 3KCnslyaTauuto npeoGpasoBaTenﬂ OOJKHbl OCYLLEeCTBNATbCA chneunanbHO
06y‘-IeHHbIM nepcoHarnom.

Mpexage 4Yem ucnonb3oBaTb NpeobpasoBaTtenlb YacTOTbl BHUMAaTENbHO MPoYTMTE PYKOBOACTBO MONb3oBaTens u
obecneybTe 6€30MacHOCTb NMpU 3KCNyaTaumMm AOSMKHBIM 00pa3om.

Hukorga He noaknoyanTe NCTOYHUK NUTaHua K knemmam U, V, W, PB, (+), (-) npeobpasoBaTtens.

Y6eamTecb, 4TO HamnpshkeHWe WUCTOYHMKA MUTaHWMS COOTBETCTBYET HOMMHANbHOMY BXOZHOMY HamnpsiKEHWUHo
npeobpasoBaTtens.

Cnep,yeT NOMHUTb, YTO YacTbli nycK U OCTaHOB npueoga MOryTt ObITb OCyLleCTBlIEHbl TOJIbKO C NMOMOLLbKO KINeMm
ynpasneHuna npeoGpasosaTenﬂ, a He nogaven CUNoBOro NUTaHus.

B cnyyae BO3HWKHOBEHWUS KaKUX-NTMOO [OOMONHUTENbHBLIX BOMPOCOB, MOXamnyhcTa, CBSXWUTECh C TEXHUYECKOM
noaaepXXKo npodasua Ans nonyyeHus 6onee nogpo6HOM KOHCYNbTALMU U MHCTPYKLIUIA.

HasHauyeHue knemm npeobpasoBaTens 4acToThbl

O603Ha4YeHue PyHKUMOHaNbLHOEe onucaHue
R,S, T BxogHble cunoBble kKnemmbl npeobpasoBartens 4acToTbl, MUTaHNE
npeobpasoBarens
3asemnsiolne BbiBOAbI
uVv,w BbixogHble cunoBble Knemmbl npeobpasoBaTtens 4acToTbl.
MogknioyeHne gsurarens
PB, (+) Knemmbl Ans NnogKMoYeHUs BHELLHEro TOPMO3HOro pe3nctopa
(+), () Knemmbl Ans nogKmoYeHUs BHELLHEro TOPMO3HOro MOAYNS
Knemmbl ynpasneHus HasBaHue
X1 MHorodyHKLMOHaNbHbIVA ANCKPETHbIN BXoA, 1
X2 MHorodyHKLNOHANbHbIV ANCKPETHbIN BXOA, 2
X3 MHorodyHKLMOHaNbHbIN ANCKPETHbIN BXoA 3
X4 MHorodyHKLNOHaNbHbIV ANCKPETHbIN BXoA 4
[IMCKpeTHbIe §2 ls\{lrl-éOFO()yHKL‘I,JMOH\?ﬂbeIl\/‘I ANCKPETHbIV BXoA 5 (MmMNynbCHbIN)
— aBapUMHbIM OCTAHOB
B +24V BHYTpPEHHMI UCTOMHUK NUTAHUA BHELWHEN Harpy3Ku
X0oAbl <
COM O61wmnii BbIBOA, BHYTPEHHETO UCTOYHMKA NUTaHnAa 24V
PLC BbiBOA, 06LLEr0 NPOBOAA AMCKPETHbIX BXOA40B X A1 BbI6Opa TMNA
BX0AHbIX curHanos: NPN (PLC+24V) — no ymondaHuio / PNP (PLC+COM)
10V MCTOYHMK NUTaHMA ANA BHELWHEero noTeHunomeTpa
AHanorossble | FIV AHanorosbii Bxog, 1
FIC AHanorosbii Bxof, 2
GND O6LIMI BbIBOA A1 aHANO0roBbIX BXO108 / BbIX0108
RA BblBOA 3aMblKatoLLero KOHTaKTa A
Peneitnbiil | RB BblBOA, pa3sMblKatoLLero KoHTaKTa B
RC O61uMIA BbIBOA, NEPEK/TIOYAIOLLETO KOHTAKTa
YA BblBOA 3amblKatoLLero KOHTaKTa A
PeneitHbii 2 | YB BblBOA pa3mblKatoLLero KOHTaKTa B
YC O6LWMIN BbIBOA NEPEKNIOYAIOLLErO KOHTAKTa
B YO BbIX0oZ, BbICOKOCKOPOCTHOW, ONTOTPAH3MUCTOP C OTKPbITbIM KONJIEKTOPOM
bixoAbl COM O6LMI BbIBOA ANA AUCKPETHOTO TPaH3UCT. Bbixoaa YO (amuTTep)
[IMCKpETHblIE DO1 BbIx04 ONTOTPAH3MUCTOP C OTKPbLITbIM KOIEKTOPOM
TpaH3ucTopHble] CME1 06K BbIBOA ANA AUCKPETHOTO TPaH3uUCT. Bbixoga DO1 (amuTTep)
D02 BbIxo4, ONTOTPAH3UCTOP C OTKPbITbIM KOJIIEKTOPOM
CME2 06U BbIBOA ANA AUCKPETHOTO TPAH3UCT. Bbixoga DO2 (amuTTep)
FOV AHaNoroBbIn BbIXOA,
AHanorosble GND O6uiMI BbIBOS, A4/19 aHAN0rOBbIX BXO408B/ BbIXOA,0B
RS485 Undposasn RS+ Bxog A
ceTb RS- Bxog B
[Ona NY 5,5kBT n 6bonee J6 Bxofa Ans onuMoHHbIX Naat. Mog HUKHeN KPbILKON MLEeBoN naHeam

Cocrtas Knemm ynpasaeHnAa meHAETCA B 3aBUCMMOCTU OT MOLLHOCTK nNpueBoa
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q)yHKLI,VIOHaJ'IbHoe onuncaHune naHenu ynpaBneHus:

UHankaTopsbl PYHKLMOHaNbLHOE onucaHue

ry EQuHuubI usmepeHusi

A l'u: eguHULLA N3MEPEHNS YaCTOThl

B A: eQnHnLa n3mMepeHuns Toka

B: eanHvLa namepeHnst HanpsiKeHus
00/MUH 06/MuH: (ogHOBpeMeHHo ceeTuTca NU+A) eamMHULA U3MEPEHUA CKOPOCTU
% %: (ogHOBpemeHHo ceeTuTca A+B) 3HaueHune B npoueHTax
H3[ Ceemumcs: [IsuraTtens BpawlaeTcsi Hasag

He ceemumcs:. lBuratenns BpallaeTcd Brnepen

Lindbposowm MoxeT oToGpakaTb 3ajaHHOE 3HaYEHNE YacTOTbl, BbIXOAHYIO YAaCTOTY, TOK,

avcnnen HanpsbKeHWe, OCYLLEeCTBIIATb MOHUTOPWHT AaHHbLIX U HEMCMPABHOCTEN, U T.4.
KHonku PyHKLUMOHANbLHOE onucaHue
Knaeuwa npozpammupoeaHus
neor Bxoa B MeHI0 1-ro YpOBHS UK BbIXOA U3 HEro.

Bbixog n3 nporpaMmmMmpoBaHnAa 3Ha4eHUA nNapamMeTpa 6e3 3anoMmnHaHus

Knasuwa nepeknroyeHusi
< Bbl6op napameTpoB Ha Aucnnee Ans MOHUTOPUHra
Bbi6op paspsaa napameTpa Ans AanbHeWlero ero peaakTmposaHus

Knasuiwia noarsepxaeHus uameHeHns napametpa , «BBOO»

)

A Knaeuwa «BBEPX»

v Knaesmwa «BHN3»

F MHorodyHkL1oHaneHas knaeuwa, cM. napametp P7.01
nyckK KHonka MYCK

CTON/CBPOC | Knasuwa octaHoBKM paboThl Npeobpasoartens / copoca owwmbok. HactpameaeTtcs ¢
nomMoLybto napametpa P7.02

OpaHoBpeMeHHoe HaxaTtume kHornok MYCK n CTOIM/CBPOC moxeT npmuBecTu K
OCTaHOBKE UHBEPTOpPA MO MHEPLIMU.

NyCK + CcTon

O630p NapamMeTpoOB HACTPOMUKU MO YMOJTHAHUIO.
Hoebih npeo6pasoBaTernb unu npeobpasoBartenb NOcne MHMLManM3aumm 3aBoOACKNX YCTaHOBOK (cOpoc B
3aBO/CKME 3HAYEHWUs - C NMOMOLLIbIO YCTaHOBKM napameTpa PP.01=1) HacTpoeH cneayoLmnm obpasom:

PekomeHayem ycTaHOBWUTbL MapaMeTpbl ABUraTensi B COOTBETCTBMM C 3aBOACKOW TabNMYKOM HE3aBMCMMO OT TOrO,
OydeT Mcnonb3oBaTbCsA CKaNSPHbIA PEXUM yMNpaBreHus NN BEKTOPHbIN. [Ins 3TOro: ycTaHOBUTbL NapameTpbl
P1.01...P1.05, ncnonb3ya 3Ha4YeHUs C «LWUMbAWKa» — MOLLHOCTU, HanpshKeHus, ToKa, 4acToTbl M CKOPOCTU
COOTBETCTBEHHO. YcTaHoBuTb P1.37=2 (Ban asuratens gomkeH 6biTb ocBoboxaeH) u HaxaTb MNMYCK. MNpu cbpoce

AKTMBMPOBAH ckansipHbii pexxum paboTbl P0.01=2, yacTtoTHOe ynpaBneHue V/f — nuHenHasi xapakTepucTuka
(P3.00=0), c 6yctom (P3.01).

Myck n octaHoB nNpeobpasoBatens — knasuwwim «lyck» n «Ctony» Ha naHenu ynpaenexnus (P0.02=0)
McTouHMK 3aaHHON 4acToThl: UugpoBoe 3agaHne ¢ nomoLLbio napameTtpa P0.08

HavanbHoe 3HaveHue ycTaHoBreHHon YactoTbl 500y (P0.08=50.00)

TokoorpaHuyeHue - 150% ot HoM. Toka npeobpasoatend Tuna «G» (P3.18, B BekTopHOM pexume - P2.10)

OcTtaHoBka no pamne (P6.10=0)

[MepBoHayanbHble YCTAHOBKU: AN paboTbl ¢ TpexdasHbIM aCUHXPOHHLIM ABuratenem 500y

BpemeHa pasroHa / TOpMOXeHUS 3aBUCAT OT MOLLIHOCTM U HacTpaueatoteda B P0.17, P0.18 n P0.19
MakcumanbHas YactoTta no ymonyanuto coctaenset 50 'y (P0.10=50.0)

HwxHuin npegen vYactotel coctasnseT 0 'y (P0.14=0.00)

OewxeHne B obpaTHOM HanpasneHun paspelueHo (P8.13=0)

«ABTOnoaxeaT» oTkno4eH (P6.00=0)

S-obpasHas kpuBas pasroHa / TopmoxxeHus oTkntodeHa (P6.07=0)

Pexum PLC (paboTa no BHyTpeHHeln nporpamme) — oTkntodeH (YctaHoska P0.03=7 skntoyaet PLC)

[locTyn K HacTpovike napameTpoB pa3spelleH (naponb otcytcteyeT PP.00=0, goctyn paspelwieH PP.04=0)
Wudopmauus Ha gucnnee (nepebop TEKYLLMX NEPEMEHHbIX C NMOMOLLBIO KNaBuwimn »p):

oMpu ocTtaHoBe (MUraeT): 3agaHHas yacTtoTa [['u], HanpshkeHne B 3BEHE MOCTOSIHHOrO Toka [B], HanpsikeHne Ha

FIV[B], HanpsikeHue Ha FIC [B], (P7.05=110011). Bxog FIC—8 pexnme npnéma TokoBoro curHana(0-20mA).
oMpu paboTe: paboyas yactoTa [['u], 3agaHHas YactoTa [['U], HanpsbkeHMe B 3BEHe MOCTOSIHHOMO Toka [B],
BbIxoAHOe HanpskeHue [B], BbixogHow Tok [A], (P7.03=11111)

B 3aBofckume yctaHoBku PP.01=1 napameTpbl ABUraTtensa CoXpaHsaTCs.



AKTMBaUuA perynmpoBaHUsA CKOPOCTU aHanoroBbiM HanpsikeHnem 0-10B nocTosiHHOro Toka.
[lna 3agaHns YacToThl C MOMOLLLIO aHanoroeoro HanpsbkeHns 0-10B, nogaBaemoro Ha knemmbl FIV 1 GND,
cnenyet yctaHoButb P0.03=2/

ynpaBneHMe NYCKOM U OCTAaHOBOM C NOMOLWbIO BHEWHNX KOHTAKTOB

PasnuyaloT 4BYXNpOBOAHLIE CXEMbI YNPaBIEHNS U TPEXNPOBOAHbIE. [epBble akTUBUPYIOT NPUBOA NPU 3aMKHYTOM
KOHTakTe ynpasneHus. KOHTaKT pa3mbikaeTcs, MPpMBOA OCTaHaBnuBaeTcs. TpexnpoBogHasd cxema obecneyvmBaeT
Myck M OCTaHOB npeobpasoBaTens npyv KPaTKOBPEMEHHOM HaXKaTWM Ha BHELUHWE KHOMKM Mycka W OCTaHOBa.
Cwvrnansl ynpaBneHus npeobpasoBaTteniemMm MorytT opMmMpoBaThCS Kak «CyXMMMU» KOHTaKTamMu, Tak 1 TpaH3nCcTopamm
NPN (nepembivka 3ambikaeT knemmbl PLC n +24V) unn PNP (nepembivka 3ambikaeT knemmbl PLC n COM).

e 2-x nposolHas cxema. YctaHoButb P0.02=1, P4.11=0. MNMyckoBo NO KOHTaKT NOAKMo4nTb K knemmam X1 n
COM. Ecnn Tpebyetca obecneuntb peBepCMBHOE [AOBWXEHME, TO HeobxooumMo UCMonb3oBaTb
pononHutenbHbin NO KoHTakT, mexay X2 n COM n yctaHoBuTb P4.01=2.

e 3-x nposodHas cxema. MNyckoBon NO koHTakT nogknountb K knemmam X1 n COM. CtonoBbin kKoHTakT NC
nogkntounTb kK X3 n COM. YcrtaHoBuTtb P0.02=1, P4.00=1, P4.02=3, P4.11=2. Ecnn TpebyeTca eLé 1 nyck
Ha3ag, TO HeobX0AMMO MCMOoNb30oBaTh AONONHUTENbHLIN KOHTAKT NO, nogkrntodaembii mexay X2 n COM, a
TakKkKe JONONHUTENBHO YCTaHOBUTL: P4.01=2. Bo3MOXHbI Apyrue BapuaHThl 2-X U 3-x npoBof. cxem (P4.11)

PacwupeHne guanasoHa 3agaHHOM 4YacToThbl cBbiwe 50 Ny
PacwwnpeHne ananasoHa TpebyeTcs Ans perynupoBaHUSA CKOPOCTU BpallleHUs1 crneumanbHbIX BbICOKOOOOPOTHLIX
JBuraternen, HanpuMmep, MOTOPOB LUNUHAENEN CTaHKOB.

e YcraHoButb P1.00=1

e YCTaHOBUTb MapameTpbl OABUratensi B COOTBETCTBMM C 3aBOACKOM Tabnudkon: yctaHoButb P1.01...P1.05
MCMNOMb3ys 3HAYEHUS] HOMUHAlbHbBIX MOLLHOCTU, HaMpsSPKEHWs!, TOKa, YacTOTbl U CKOPOCTU COOTBETCTBEHHO.
YcraHoButb P1.37=1 unu 2 (npu 2 Ban gsuraTtens gommkeH 6biTb ocBobOXaeH) 1 Haxatb MYCK.

Ecnu ncnonbayetcsa BeicokoobopoTHbIn ABuratens (300 unn 400y, v 6onee), To yépate 6yct (P3.01=0.0)
YcTaHoBUTb 3Ha4YeHne MakcumansHon YacTtoTbl P0.10. YctaHosute P0.12=P0.10.

e BebictaButb vactoty LWMM (P0.15 B [Kl'L]) HE HWXe, YeM C AeCATUKPATHBIM MPEBbLILUEHNEM MaKCUMarbHOM
yacTtoTbl. [pu npesbiweHun yvactotbl LLNM cBoero 3HauyeHuss no ymonyaHuio, Tpebyetcs yBenuyeHue
HOMMHaNbHON MOLHOCTU Npeobpa3oBaTernifl N0 CPABHEHUIO C MOLLHOCTbIO MOAKMYaeMoro ABuraTens.

o Ecnu TpebyeTtcs, 4TOObLI CKOPOCTL HE onyckanack Huke min ypoBHsi, To P0.14=min ypoBH:o [I'L]

e Ecnu perynvpoBaHue 3agaHHOW 4acTOTbl AOIMKHO OCYLLECTBMASITLCH C MOMOLLBI BHELUHEro aHaroroBoro
curHana no HanpsbkeHuto 0-10B Ha Bxoge FIV, To P0.03=2. Npun HacTponkax no ymonyaHuto curHan 10B Ha
Bxoge FIV OygeT cooTBeTCTBOBATL BbIXOAHOW YacToTe, COOTBETCTBYHOLWEN 3Ha4YeHUo napameTtpa P0.10.

AKTUBaLUA BEKTOPHOro pexuma 6e3 gatumka obpatHoun cBs3u (6e3 aHKoaepa).

BekTopHbI pexum ucnonb3yeTcs, korga Tpebyetca paboTocnocobHOCTbL NpMBOA4a Ha MarnbiX CKOPOCTAX
BpalleHus (Hanpumep, MeHblle 5 '), npu Tsokenom nycke u T.n. [Npu aTOM cnefyeT NOMHUTb, YTO Ha MarbIX
CKOPOCTSAX CTaHAapTHOMY ABuraTento TpebyeTca NnpuHyanTensHoe oxnaxaeHue.

MpeobpasoBaTenb B BEKTOPHOM pexume (B oTnunume oT ckandpHoro V/f) He MoxeT paboTatb ¢ HECKONbKUMU
OBuratensaMuM € napanmnenbHO COeAUHEHHbIMM O0OMOoTkamMu. PekomMeHOyeM BEKTOPHbI pexum paboThbl
Ncnonb3oBaTh C ABUratensamMm MolHocTbio 0.55 kBT 1 BhiLwe.

e YctaHoBuTb P0.01=0

e HacTtpoutb napametpsbl asuratens P1.01...P1.05, P1.37=1 unu 2 (cm. n. O630p napameTpoB MO YMOMYaHMUIO)

e [lo ymonuaHuto npeobpasoBaTenlb B BEKTOPHOM peXUME HACTPOEH Ha perynupoBaHue ckopoctu (L0.00=0).
Utobbl nepenTtn K perynupoBaHuio Bpallatollero MomeHTa, yctaHoBute L0.00=1. BenuuuHa MomeHTa
HacTpanBaeTcs B napameTtpe L0.03 (no ymonyaHuio — 150% OT HOMMHaNbLHOro MoMeHTa Asuratens). MomeHT
perynmpyeTcsi Ha CKOPOCTSIX BpaLleHUs OTNNYHbIX OT Hyns. OrpaHnyenne ckopoctn — B L0.05 1 L0.06, B npssmMom
1 obpaTHOM HanpaBneHusxX (Mo YMOMYaHUIO 3TU 3HAYEHUS YCTAHOBIEHLI HA YpoBHe 50IL).

AKTUBaLUA pexmma ¢ AaTYMKOM oOGpaTHOM CBA3M (C IHKOAEPOM).

Pexum ncnonb3yeTtcs, koraa Tpebyetca paboTtocnocobHOCTL NpMBOAA Ha CBEPX MarbiX CKOPOCTSX BpalleHus,
TpebyeTca perynupoBaHue BpallaloLlero unM TOPMO3HOr0 MOMEHTa Mpu HYrNeBOW CKOPOCTMU, Mpu yrnpaBrieHun
NONoXeHneMm UM CKOpOCTbi0 NPUBOAHOIO MexaHm3ma C MOMOLLbI0 KOMaHAHbLIX UMMYMNbLCOB (PEXUM UMMYMNbCHOM
CUHXpOHM3aLmm). MNpn 3TOM cnefyeT NOMHUTb, YTO Ha MarnbIX CKOPOCTAX ABUraTento TpebyeTcs NpuHyauTenbHoe
oxnaxgeHue.

lMpeobpasoBaTtesnb B pexvMe C gaT4MKoM oDpaTHOW CBSA3W OOMMKEH MMETb BO3MOXHOCTb NMpuema curHana or
3HKOAEpa M KOMaHOHOro curHana. [na atoro npeobpasoBaTenu He Gonee 4kBT MMelOT BCTPOEHHbIE MOAYn C
pasbéMmom CN5 ansa nogkntoveHusi sHkogepa, CN4 — ans komaHgHbIX umnynbcoB. [Onsi npeobpasoBatenen
MOLLUHOCTbIO 5,5kBT 1 6onee HeobGXxoauMmbl OMUMOHHbIE MNaThl, NoAKMOYaeMble K pa3beémy J6. Ha onuuoHHbIX
nnatax PG-T4 pasbém CN3 — ans nogkntoveHmns aHkogepa, CN4 — ang komaHOHbIX MMNYIbCOB (HOMepa pasbeMoB
yKasaHbl Ha NNLIEBON KpbILLKe Koprnyca npeobpasoBaTens).

o Pexum yrnpaserieHusi rnofoxXeHuemM ¢ noMouwbio KOMaHOHbIX UMMYnbco8. HacTpouTb napameTpsbl ABuratens
P1.01...P1.05, P1.37=1 unu 2 (cm. n. O630p napameTpoB no ymonyaHui). YctaHosutb P0.01=1, P0.03=10
n L3.00=1. 3HauyeHne napametpa L3.01 BbibpaTh B 3aBUCMMOCTM OT cdhopmata KOMaHAHbIX UMMYMbCOB
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(STEP/DIR > L3.01=0, A&B > L3.01=1). Kpome TOro, cnegyeT «npaBuibHO» YCTaHOBUTb NEPEMbIYKMN J7 1
J5 (onsa npeobGpasoatenen 0o 4 kBT) nnn nepembivkn J1 n J2 ansa 5,5kBT 1 Bbiwe. Yucnutens u
3HamMeHaTenb nepefaTovyHOro YMcrna 3MeKTPOHHOro peaykTopa KOMaHAHbIX UMMNYNbCOB onpeaensieTcs
L3.07 n L3.08. XectkocTb npuBoga onpegensietcss napameTtpamu: L3.12 u L3.06 (no ymonyaHuio
ncnonb3yeTcs ABYX YPOBHEBOE NepeKYeHne KoaddurumeHTa perynstopa nornoXeHus B 3aBUCUMOCTU OT
ownbKkM No3nuMoHupoBaHus, L3.11=1). YBennunTb Unn ymMeHblUNTb OTCTaBaHWEe BEAOMOro npuBoAa B
pexMme «3NeKTpU4ecKnin Ban» MOXHO C NoMoLLbto napamveTpa L3.06.

o Pexum peaynupogaHusi CKOpOCmuU C MOMOWbI0 KOMaHOHbIX UMIYbCo8. HacTponTb napameTpbl ABUratens
P1.01...P1.05, P1.37=1 nnn 2 (cm. n. O630p napameTpoB no ymonyanHuio). YcraHosuts P0.01=1, P0.03=10
n L3.00=0. 3HauyeHne napametpa L3.01 BbIGpaTe B 3aBUCMMOCTU OT popmaTa KOMaHAHbIX MMMYNbCOB
(STEP/DIR > L3.01=0, A&B > L3.01=1). Yucnutenb n 3HameHaTenb nepegaToqyHOro Yncrna 3NeKTPoHHOro
peaykTopa KoMaHAHbIX uMnynbcoB onpeaensetca L3.07 n L3.08.

HPGAYCTaHOBHeHHbIe 3agaHunA

Mpu P0.03=6 ynpaBneHue CKOPOCTbID NPOUCXOAUT C MOMOLLBI0 KOMOUHALMW CUrHANoOB Ha OUCKPETHbIe BXOAbl.
OyHKLMKM BXOAO0B: «12», «13», «14» n «15». BenuunHbl npeayctaHoBok (B %) 3anucaHbl B napameTtpax PC.00 -
PC.15. Ecnu 3agaHHas yacToTa ycTaHaBnMBaeTCs C MOMOLLbLIO NpeAyCTaHOBMEHHOro 3agaHus, dHadeHne 100%
napameTtpoB PC.00-PC.15 cooTtBeTcTBYET 3Ha4eHuo napameTtpa P0.10 (MmakcumansHas 4yacTtoTa).

B obLiem criyyae B 3TOM pexmmMe MOXET ObITb aKTUBMPOBAHO A0 16-TW NpefyCTaHOBMNEHHbLIX 3HAYEHWIA.

Kpome chyHKLMU ynpaBrneHust CKOPOCThLIO, 3aaHne NpeayCTaHOBMEHHbIX 3HAaYeHMI MOXET MCMONb30BaTbCs Kak
uctouHuk 3agaHusa gna PLC-pexuma (P0.03=7). PLC-pexvm — korga npuBog paboTtaeT no nporpamMmme c
npeaycTaHOBMEHHbIMW CKOPOCTAMU U YCKOPEHUSIMU 3a1aHHOE BPEMS

MHankaumsa owmnbokK
Nocne BO3HMKHOBEHUS OLLNOOK cnenyet CHa4dana yCcTtpaHUTb NMPpUYnHy eé BO3HUKHOBEHUA, N TOJIbKO MOCJ1e 3TOro
NOBTOPHO BKMOYaTh NpeobpasoBaTterb.

Twvnbl HEMcNpaBHOCTEN:

1=0C CpabartbiBaHne 3awmTbl IGBT-TpaH3-pa 19=TE Owmnbka aBTOMaTUYECKOM HAaCTPOWKM

2= 0C1 [Meperpyska no TOKy Npu YCKOPEHU 20= PG HeuncnpaBHOCTb 3HKOAEpa

3=0C2 [Meperpyska no TOKy Npyv TOPMOXEHUN 21= EEP Owmnbka YTeHus/3annucy B namsaTb

4=0C3 [Meperpyska no TOKy Npu MNOCT. CKOPOCTU 22= QUOC |HewucnpaBHOCTb B annapaTHOM YyacTu

5= QU1 [MepeHanpsbkeHne Npu yCKOPEHUU 23= Gnd 3aMblkaHNe Ha «3eMI0»

6= 0U2 [MepeHanpsXeHne Npu TOPMOX. 26= End1 Mpegen cyMmMapHOro BpeMeHn paboThl

7= 0U3 [MepeHanpshkeHne Npu NOCT. CKOPOCTU 27 Owwubka 1, 3agaBaemas Nonb3oBaTeNnem

8=POFF C6om NMTaHUsA ynpaBnsoLmnX Lenem 28 Owwnbka 2, 3agaBaemas nofb3oBaTenem

9=Hn [MOHWXKXEHHOEe HanpsKeHne 29=End2 lMpenen BpeMeHn BO BKOY. COCTOSHUMN

10=0L2 Meperpyska npeobpasoBarens 30=LOAd Heponyctumo manas Harpyska

11=oL1 [Meperpyska gpurartens 40= CbC HeuncnpaBHocTb IGBT-TpaH3ucTopa

13=Lo MoTeps dasbl Ha BbiIxoge 41 Owwmnbka npu NnepeknoyeHnn
BpaLlawLerocs gsuratens

14= oH [MeperpeB cMNOBOro MOAYIs 42=ESP Heponyctumas owmbka no CKOpocTur

15= EF BHeLLHAs owwmbka 43=0SP [MpeBblEeHNEe JOMNYCTUMOW CKOPOCTU

16= CE Ownbka gUCTaHLMOHHOW CBSA3U 45 MeperpeB gsuratens

17=rAY HewncnpaBHOCTb BHYTpeHHero koHTaktopa| 1= INI Owmnbka NO3MUMOHNPOBAHUS

3aknioyeHue

Bce HaCTpOIZKM napamMmeTpoB npueeeHbl And cny4vasa, kKorga npeo6pasoBaTenb npegBapuTeribHO Obin C6pOLIJeH B
3aBOCKMEe YCTaHOBKMU.

[laHHasi MHCTPYKLUMSA ABMSIETCS KPATKMM U HE MOJSTHbIM TEXHUYECKMM onucaHuem npeobpasoBaTens yactoTtbl INTEK
cepum MDA. [Onsi ucnonb3oBaHUSA Bcex (PYHKLUMOHArbHbIX BO3MOXHOCTEN npeobpasoBaTensi pekoMeHOyeTcs
nucnonb3oBaTb MNOMHOE TEXHUYECKOEe OnucaHve Ha pycckom sa3blke: «[peobpasoBatens yacToTbl cepum MDA.
PykoBoacTBO nonb3oBaTensy», KOTOPOe MOXHO ckadaTb No npuseaeHHoMy QR-koay.
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Размещенное изображение

https://reduktor-bonfiglioli.ru/intek-preobrazovateli-chastoty/servoprivod-mda-intek/

	Обзор параметров настройки по умолчанию.
	Новый преобразователь или преобразователь после инициализации заводских установок (сброс в заводские значения - с помощью установки параметра PP.01=1) настроен следующим образом:
	 Активирован скалярный режим работы P0.01=2, частотное управление V/f  – линейная характеристика (P3.00=0),  с бустом (P3.01).
	 Пуск и останов преобразователя – клавиши «Пуск» и «Стоп» на панели управления (P0.02=0)
	 Источник заданной частоты:  цифровое задание с помощью параметра P0.08
	 Начальное значение установленной частоты 50Гц (P0.08=50.00)
	 Токоограничение - 150% от ном. тока преобразователя типа «G» (P3.18, в векторном режиме -  P2.10)
	 Остановка по рампе (P6.10=0)
	 Первоначальные установки: для работы с трехфазным асинхронным двигателем   50Гц
	 Времена  разгона / торможения зависят от мощности и  настраиваются в P0.17, P0.18 и P0.19
	 Максимальная частота по умолчанию составляет 50 Гц (P0.10=50.0)
	 Нижний предел частоты составляет 0 Гц (P0.14=0.00)
	 Движение в обратном направлении разрешено (P8.13=0)
	 «Автоподхват» отключен (P6.00=0)
	 S-образная кривая разгона / торможения отключена (P6.07=0)
	 Режим PLC (работа по внутренней программе) – отключен (Установка P0.03=7 включает PLC)
	 Доступ к настройке параметров разрешен (пароль отсутствует PP.00=0, доступ разрешен PP.04=0)
	 Информация на дисплее (перебор текущих переменных с помощью клавиши ►►):
	o При останове (мигает): заданная частота [Гц], напряжение в звене постоянного тока [В], напряжение на FIV[В], напряжение на FIC [В], (P7.05=110011). Вход FIC–в режиме приёма токового сигнала(0-20мА).
	o При работе: рабочая частота [Гц], заданная частота [Гц], напряжение в звене постоянного тока [В], выходное напряжение [В], выходной ток [А],  (P7.03=11111)
	Рекомендуем установить параметры двигателя в соответствии с заводской табличкой независимо от того, будет использоваться скалярный режим управления или векторный. Для этого: установить параметры P1.01…P1.05, используя значения с «шильдика» – мощности,...
	Активация регулирования скорости аналоговым напряжением 0-10В постоянного тока.
	Для задания частоты с помощью аналогового напряжения 0-10В, подаваемого на клеммы FIV и GND, следует установить P0.03=2/
	Управление пуском и остановом с помощью внешних контактов
	Различают двухпроводные схемы управления и трехпроводные. Первые активируют привод при замкнутом контакте управления. Контакт размыкается, привод останавливается. Трехпроводная схема обеспечивает пуск и останов преобразователя при кратковременном нажа...
	 2-х проводная схема. Установить P0.02=1, P4.11=0. Пусковой NO контакт подключить к клеммам X1 и COM. Если требуется обеспечить реверсивное движение, то необходимо использовать дополнительный NO контакт, между X2 и COM и установить P4.01=2.
	 3-х проводная схема. Пусковой NO контакт подключить к клеммам X1 и COM. Стоповый контакт NC подключить к X3 и COM. Установить P0.02=1, P4.00=1, P4.02=3, P4.11=2. Если требуется ещё и пуск назад, то необходимо использовать дополнительный контакт NO, ...
	Расширение диапазона заданной частоты свыше 50 Гц
	Расширение диапазона требуется для регулирования скорости вращения специальных высокооборотных двигателей, например, моторов шпинделей станков.
	 Установить P1.00=1
	 Установить параметры двигателя в соответствии с заводской табличкой: установить P1.01…P1.05 используя значения номинальных мощности, напряжения, тока, частоты и скорости соответственно. Установить P1.37=1 или 2 (при 2 вал двигателя должен быть освоб...
	 Если используется высокооборотный двигатель (300 или 400Гц и более), то убрать буст (P3.01=0.0)
	 Установить значение максимальной частоты P0.10. Установить P0.12=P0.10.
	 Выставить частоту ШИМ (P0.15 в [кГц]) не ниже, чем с десятикратным превышением максимальной частоты. При превышении частоты ШИМ своего значения по умолчанию, требуется увеличение номинальной мощности преобразователя по сравнению с мощностью подключа...
	 Если требуется, чтобы скорость не опускалась ниже min уровня, то P0.14=min уровню [Гц]
	 Если регулирование заданной частоты должно осуществляться с помощью внешнего аналогового сигнала по напряжению 0-10В на входе FIV, то P0.03=2. При настройках по умолчанию cигнал 10В на входе FIV будет соответствовать выходной частоте, соответствующе...
	Активация векторного режима без датчика обратной связи (без энкодера).
	Векторный режим используется, когда требуется работоспособность привода на малых скоростях вращения (например, меньше 5 Гц), при тяжелом пуске и т.п. При этом следует помнить, что на малых скоростях стандартному двигателю требуется принудительное о...
	Преобразователь в векторном режиме (в отличие от скалярного V/f) не может работать с несколькими двигателями с параллельно соединенными обмотками. Рекомендуем векторный режим работы использовать с двигателями мощностью 0.55 кВт и выше.
	   Установить P0.01=0
	 Настроить параметры двигателя P1.01…P1.05, P1.37=1 или 2 (см. п. Обзор параметров по умолчанию)
	 По умолчанию преобразователь в векторном режиме настроен на регулирование скорости (L0.00=0). Чтобы перейти к регулированию вращающего момента, установите L0.00=1. Величина момента настраивается в параметре L0.03 (по умолчанию – 150% от номинального...
	Активация режима с датчиком обратной связи (с энкодером).
	Режим используется, когда требуется работоспособность привода на сверх малых скоростях вращения, требуется регулирование вращающего или тормозного момента при нулевой скорости, при управлении положением или скоростью приводного механизма с помощью ...
	Преобразователь в режиме с датчиком обратной связи должен иметь возможность приема сигнала от энкодера и командного сигнала. Для этого преобразователи не более 4кВт имеют встроенные модули с разъёмом CN5 для подключения энкодера, CN4 – для командны...
	 Режим управления положением с помощью командных импульсов. Настроить параметры двигателя P1.01…P1.05, P1.37=1 или 2 (см. п. Обзор параметров по умолчанию). Установить P0.01=1, P0.03=10 и L3.00=1. Значение параметра L3.01 выбрать в зависимости от фор...
	 Режим регулирования скорости с помощью командных импульсов. Настроить параметры двигателя P1.01…P1.05, P1.37=1 или 2 (см. п. Обзор параметров по умолчанию). Установить P0.01=1, P0.03=10 и L3.00=0. Значение параметра L3.01 выбрать в зависимости от фо...
	Предустановленные задания
	При P0.03=6 управление скоростью происходит с помощью комбинации сигналов на дискретные входы. Функции входов: «12», «13», «14» и «15». Величины предустановок (в %) записаны в параметрах PC.00 - PC.15. Если заданная частота устанавливается с помощью...
	В общем случае в этом режиме может быть активировано до 16-ти предустановленных значений.
	Кроме функции управления скоростью, задание предустановленных значений может использоваться как источник задания для PLC-режима (P0.03=7). PLC-режим – когда привод работает по программе с предустановленными скоростями и ускорениями заданное время

